
問題 3.4の解答

問題 3.4の 1(定理 3.4.3) (2)(3)は難, 後回しでよい
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問題 3.4の 2(定理 3.4.4) (2)の方が易しい

x = t cos
1
t
, y = t sin

1
t

(1 ≤ t ≤ 2)(1)
∫ 2

1

√(
cos

1
t

+
1
t

sin
1
t

)2+
(
sin

1
t
− 1

t
cos

1
t

)2
dt =

∫ 2

1

√
1 + t2

t
dt

問題１の (2)と同じ

=
√

5 + log(
√

5− 1)− log 2−
√

2− log(
√

2− 1)

x = 3t2, y = 3t− t3 (0 ≤ t ≤ 2)(2)
∫ 2

0

√
(6t)2 + (3− 3t)2dt = 3

∫ 2

0

(t2 + 1)dt

= [t3 + 3t]20 = 14

問題 3.4の 3
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